
1 - 2 маусым, 2012, Алматы

V ВСЕМИРНОГО КОНГРЕССА ИНЖИНИРИНГА
И ТЕХНОЛОГИЙ - WCET·2012

«НАУКА И ТЕХНОЛОГИИ: ШАГ В БУДУЩЕЕ»

1 • 2 июня, 2012, Алматы

&SIiLEGirlON ф~ ~HESIS
OF ТНЕ Vth WORLD CONGRESS OF ENGINEERING

AND TECHNOLOGY - WCET·2012
«SCIENCE AND TECHNOLOGY: STEP ТО FU"IURE»

1 • 2 June, 2012, Almaty



er U-bend used in а turbogenerator cooling system, а hydraulic-turbine draft tube, and an
steam turbine [4]. Computations were performed оп the base ofthe Reynolds-Averaged

S) equations supplemented Ьу опе or another two-equation"turbulence model.
. case of а U-bend, experimental study of pressure losses in an original form duct and in а CFD-
performed that confumed а draшatiс gain due to орtiшizJШоп.However, there was а consider-
een the measured and predicted absolute pressure losses. This difference was even more (ир to

case ofthe U-bend. It points that more advanced tшbulenсе models ШееLarge Eddy Simula-
~S hybridization should ье used at the next step of such an activity.
• е problem of the draft tube shape optimization, it was stated that, apart from discretization

- s of а particular turbulence model, the flow structure and engineering quantities predicted
е both to the inlet distributions of теап velocity components and to values prescribed at the
transported turbulence quantities. А straight way to overcome this issue is to simulate the
ole rotor/stator configuration including stay vanes, guide vanes, а runner and а draft tube.

,.time and resource consuming computations prevents introducing CFD optimization into
е.

-FD-based optimization of steam turbine exhaust hoods are the most optimistic despite the
very complicated. It tums that due to а relatively high level of turbulence and pressure

optimized shape сазе, neither turbuience тооеl nor inlei turЬulепсе lеуеl рlау а vei)" sig-
optimization output.
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;m или других небесных тел Д-fЯ определения местной вертикали используются дат-
которые являются ОДНИМI-" dЗ основных датчиков, входящих в состав кокrpoльно-

шпаратуры системы ориентации космического аппарата. Датчики горизонта пред-
инфракрасные датчики, прннцип работы которых основан на измерении изменения
:-ранице космического пространства (примерно 40к, что cOOTBeтcrBYeт-2690С) и днс-
;10 2600К для Земли), являющегося источником излучения инфракрасной энергии.

1>Ы отмечается, когда сканирующая ось датчика пересекает т'шmo горизонта [1],
-ость определить линmo горизонта небесного тела и местный вертикаль.
имитационная модель работы датчИJ<aгоризонта с коническим сканирующим лучом
среды моделирования MathWorks MatLab/Simulink, программная реализация кото-

- рисунке 1.
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в работе приведены результаты моделирования датчика при определении горизоIПa Земли.

Рис. 1. Simulink-диаграмма имитационной модели
«Датчик горизонта»

Ноrizoп sensor which is опе of the таin sensors of the measuring equipment of а spacecraft is used for
mining of the local vertical пеаг the Earth ог other eelestia1bodies. Horizon sensors are the inftared sensors
principle of operation is based оп measuring of changes in temperature at the ьоundшy of s~ (about 4 о К,
corresponds to -269 о С) and the disk ofthe planet (about 260 о К for the Бarth), which is the source ofthe
of infi'aredenergy. Тhe jump in temperature is noted when the scanning axis of the sensor croSsesthe Ьоrizoп [1_
it makes possible to determine the Ьоrizoп of а eelestia1body and the local vertical.

Sirnulation rnodel of operation ofhorizon sensor with the сопе scanning Ьеат was developed with
ofMathWorks MatLab/Simulink and its realization is showed at the figure 1.


